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TEORIA MECHANIZMOW I MANIPULATOROW
IB — sem. zimowy 2023/24

CWICZENIA PROJEKTOWE

Informacje wstepne, sprawy organizacyjne.
[lustracja programu Adams — przyktady symulacji.

Zasady schematyzacji mechanizmow. Analiza strukturalna.
Ruchliwos¢ mechanizméw (kartkowka).

Wprowadzenie do modelowania w programie Adams.
Podstawy modelowania mechanizméw w programie Adams cz. 1.
Podstawy modelowania mechanizmow w programie Adams cz. 2. — sprawdzian.

Wyznaczanie nowych potozen. Srodki obrotu (kartkowka).

Analiza kinematyczna uktadow dzwigniowych — rownania wektorowe,
plany predkosci i przyspieszen (kartkowka).

Analiza kinematyczna uktadéw dzwigniowych — metody analityczne.
Sity bezwtadnosci, wyznaczanie sit oddziatywania i wielkosci rownowazacych (kartkowka).
Kinematyka i kinetostatyka, indywidualne zadania — modelowanie w programie Adams.

Manipulatory ptaskie — opis kinematyki.

Modelowanie manipulatoréw przestrzennych w programie Adams,
zadanie proste i odwrotne, sity czynne — cz. 1.

Modelowanie manipulatoréw — cz. 2.
Przektadnie obiegowe (kartkdwka).

Uzupehnienia - zaliczenie.

Warunkiem zaliczenia projektowania jest uzyskanie pozytywnej oceny z:

kazdego zadania projektowego,
kazdej kartkowki.

Odrabianie zaleglosci mozliwe tylko na konsultacjach lub projekcie zaliczeniowym. Termin zaliczenia
uplywa na ostatnich zajeciach.
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