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Projekt Temat h

9-14

Wprowadzenie (czes$¢ organizacyjna — terminy, wymagania, podziat 5
grupy, istnieje mozliwos¢ wygenerowania wtasnego tematu przez

grupe).

Omowienie i przydzielenie tematéw do realizacji. Przedstawienie 2
koncepcji oraz wymagan dla urzgdzenia mechanicznego.

Lista istotnych probleméw projektowych, przestrzeni roboczej,

parametréw itp.

Projekt uktadu mechanicznego 12

- Przeglad mozliwych rozwigzan, dobor wymiaréw (synteza strukturalna i
geometryczna)

- Budowa komputerowego modelu przestrzennego (Adams)

- Badania symulacyjne, analiza kinematyczna i dynamiczna

- Okreslenie zapotrzebowania na sity czynne

- Dobor elementdw sktadowych: napedy, przektadne, tozyska itp.
(katalogi)

- Raport czesci mechanicznej

Projekt uktadu sterowania i algorytmu dziatania 12
- Projekt koncepcyjny, okreslenie wymaganych zasobow

- Dobor elementéw sktadowych uktadu sterowania, dobér uktadow
sensorycznych

- Schemat potgczen pomiedzy elementami sktadowymi
- Opracowanie algorytmu dziatania urzgdzenia
- Budowa uktadu sterowania | (Adams), dobér parametrow regulacji

- Badania symulacyjne, optymalizacja uktadu sterowania, wizualizacja
dziatania

- Raport

15 Prezentacje zaprojektowanych urzgdzen mechatronicznych 2
Raport calosciowy
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