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Wprowadzenie do modelowania mechanizméw w programie SAM 2
(Simulation and Analysis of Mechanisms) — przyktady symulaciji.

Struktura mechanizméw: zasady schematyzaciji, analiza strukturalna 2

klasyfikacja par kinematycznych, okreslanie ruchliwosci (kartkdwka,
zadanie projektowe).

Reguty modelowania w SAM, samodzielne tworzenie prostych modeli, 2
symulacja pracy, prezentacja wynikow.

Modelowanie mechanizméw z wymiarami, definiowanie napeddéw, mas, 2

obcigzen.

Analiza kinematyczna - wyznaczanie potozen (zadanie projektowe). 2
Analiza kinematyczna — wyznaczanie predko$ci i przyspieszen — 2
metody wektorowe (kartkbwka, zadanie projektowe).

Analiza kinematyczna — wyznaczanie predkosci i przySpieszen w 2
programie SAM (zadanie projektowe).

Analiza kinematyczna metodami analitycznymi: réwnania konturowe, 2
wektory, rzuty, pochodne (zadanie projektowe).

Manipulatory ptaskie — macierzowy opis kinematyki (zadanie 2
projektowe).

Modelowanie manipulatoréw w programie SAM: zadanie proste i 2

odwrotne (zadanie projektowe).
Wyznaczanie sit oddziatywania i wielkosci rownowazgcych (kartkowka, 2
zadanie projektowe).

Wyznaczanie sit oddziatywania z uwzglednieniem tarcia (kartkowka, 2
zadanie projektowe).

Analiza mechanizmdw obiegowych, wyznaczanie przetozen 2
(kartkéwka, zadanie projektowe).

Modelowanie przektadni obiegowych i mechanizmow dzwigniowo- 2
zebatych w programie SAM (zadanie projektowe).

Zaliczenia i uzupetnienia. 2

Warunkiem zaliczenia projektowania jest uzyskanie pozytywnej oceny z:

e kazdego zadania projektowego,

e kazdej kartkOwki.
Odrabianie zalegtosci mozliwe tylko na konsultacjach lub projekcie zaliczeniowym.
Termin zaliczenia zaje¢ uptywa na ostatnich zajeciach.
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