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Wprowadzenie do teorii mechanizméw i manipulatoréw. Informacje wstepne 2
I zasady zaliczania.

Struktura mechanizmow.

Struktura mechanizméw: zasady schematyzacji, analiza strukturalna 2
klasyfikacja par kinematycznych, okreslanie ruchliwosci (kartkéwka,

zadanie projektowe). Wprowadzenie do modelowania w programie SAM.

Reguty modelowania w SAM, samodzielne tworzenie prostych modeli, 2
symulacja pracy, prezentacja wynikow
Analiza kinematyczna — wyznaczanie predkos$ci i przyspieszen — metody 2

wektorowe (kartkéwka, zadanie projektowe)

Analiza kinematyczna — wyznaczanie predkosci i przyspieszen w programie 2
SAM (zadanie projektowe)

Manipulatory ptaskie — macierzowy opis kinematyki (zadanie projektowe) 2
Analiza mechanizmow obiegowych, wyznaczanie przetozen (kartkéwka, 2
zadanie projektowe)

Modelowanie przektadni obiegowych i mechanizmow dzwigniowo-zebatych 2
w programie SAM (zadanie projektowe)

Wyznaczanie sit oddziatywania i wielkosci rbwnowazacych (kartkéwka, 2
zadanie projektowe)
Uzupetnienia i zaliczenia. 2

Warunkiem zaliczenia projektowania jest uzyskanie pozytywnej oceny z:

e kazdego zadania projektowego,

e kazdej kartkOwki.
Odrabianie zalegtosci mozliwe tylko na konsultacjach lub projekcie zaliczeniowym.
Termin zaliczenia zaje¢ uptywa z konncem semestru (przed sesjg) tj.07.06.2020.

LITERATURA PODSTAWOWA
e Gronowicz A.: Podstawy analizy uktadow kinematycznych. Oficyna Wydawnicza
PWr., Wroctaw 2003;
e Morecki A., Knapczyk J., Kedzior K.: Teoria mechanizmow i manipulatorow. WNT
2002;
e Miller S.: Teoria maszyn i mechanizmow. Analiza uktadoéw mechanicznych. Oficyna
Wydawnicza PWr. Wroctaw 1996;
e Gronowicz A. i inni: Teoria maszyn i mechanizmow. Zestaw problemow analizy i
projektowania. Oficyna Wydawnicza PWr. Wroctaw 2002
LITERATURA UZUPEtNIAJACA
e Oledzki A.: Podstawy teorii maszyn i mechanizméw. WNT 1987;
e Morecki A., Oderfeld J.: Teoria maszyn i mechanizméw. PWN 1987;
e Waldron K., Kinzel G.: Kinematics, Dynamics and Design of Machinery. John Wiley
& Sons, Inc. 1999



